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URAIAN MATA KULIAH/SILABUS

Filosofi dan pandangan umum mengenai otomatisasi sistem produksi dan berbagai konfigurasinya
yang lazim digunakan, otomasi stasiun kerja, komponen pendukung otomasi industri, pengendali
logika terprogram, aaplikasi PLC dalam otomasi industri, konsep dasar robot industri dan
aplikasinya dalam otomasi industri, tugas proyek, demostrasi dab latihan yang dilakukan di
laboratorium otomasi.
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KOMPETENSI AKHIR 1. Mampu memahami dan mengaplikasikan konsep dasar otomasi dan robotika
2. Mampu merancang otomasi dan robotika untuk industri
3. Mampu menghubungkan peluang wirausaha dibidang otomasi dan robotika terapan.
Materi/ METODE
Pertemuan Pokok Bahasan Sub-PokokBahasan KOMPETENSI PENGAJARAN ref.
1 Pendahuluan Kisi-kisi materi, referensi, Sejarah Menerapkan konsep Tatap Muka
perkembangan otomasi dan dasar otomasi dan 1,2,3
robotika, kelebihan dan kekurangan robotika
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otomasi.
2 Sistem Pneumatik Pengenalan sistem pneumatik, Menerapkan konsep Tatap Muka dan 1,2.3
aplikasi di industri, konsep desain, dasar pneumatik Praktikum
studi kasus
3 Komponen dan karakteristik Menghubungkan Tatap Muka dan 1,2,3
. . Komponen pendukung, .
sistem pneumatik Karakteristik sistem. studi kasus komponen dan Praktikum
’ ' karakteristik pneumatik
4 Komponen Aktuator otomasi Menerapkan konsep Tatap Muka dan 1,2,3
. . Aktuator .
industri aktuator Praktikum
5 Komponen Sensor otomasi Menghubungkan konsep | Tatap Muka dan 12,3
industri Sensor & Kontroller aktuator, sensor dan Praktikum
controller
6 Perancangan sistem otomasi Konsep perancangan, komponen Menerapkan konsep Tatap Muka dan 1,2,3
produksi pendukung, perancangan sistem dasar perancangan Praktikum
otomasi produksi sederhana, studi otomasi produksi
kasus
7 Review UTS Review Persiapan UTS diskusi
8 UTS Ujian Tengah Semester
; Pengertian PLC, komponen, cara Memahami konsep dasar | Tatap Muka dan 1,2,3
Programmable Logic Control . : : :
9 kerja, cara pemrograman, studi PLC diskusi
(L) kasus
v gt Terminologi sistem kontrol mengimplementasi PLC | Tatap Muka dan 1,23
Implementasi Sistem Kontrol . . ;
10-11 Otomatis dengan PLC otomatis, implementasi dengan pada system sederhana Praktikum
g bantuan PLC, studi kasus
Pommitialog mbat st desai Memahami konsep dasar | Tatap Muka dan 1,2,3
12 Konsep dasar robot industri g © ’ robot industry Praktikum

robot industri, studi kasus

Menghubungkan peluang
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kewirausanan dibidang
otomasi industri

Menerapkan konsep Tatap Muka dan 1.2.3

13-14 Aplikasi konsep dasar robot Penggunaan robot industri, konsep dasarmobol MduSIEy it

) ) i . . . laborasi peluan
industri desain robot industri, studi kasus. Z@mmm abo peluang
kewirausahaan di bidang

otomasi industri

Mampu presentasi 1,2,3

. . | mempresentasikan dan
Presentasi tugas penerapan oromasi

dan robotika di industri. Bozv:Bc::Ss. studi
kasus otomasi dan

robotika dengan baik

15 Presentasi Tugas

16 UAS Ujian Akhir Semester

Jakarta, 12 Juli 2018

Kabag/Wakabag

“E/S‘deno&\ Sekprodi

RN

PROGRAM STUDI : ® S1ARSITEKTUR * S2 ARSITEKTUR ¢ S1TEKNIKSIPIL ® SITEKNIK MESIN * S1TEKNIK ELEKTRO e S1PERENCANAAN WILAYAH & KOTA * S1TEKNIK INDUSTRI

Jl. Letjen. S. Parman No.1 - Jakarta 11440

P :(021) 5663124 - 5672548 - 5638335

F :(021) 5663277

E : ft@untarac.id www.untar.ac.id




